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1.3. Cohomoloǵıa básica . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10

2. Sucesión de Gysin para flujos riemannianos regulares 15
2.1. El problema de Gysin . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 16
2.2. Flujos riemannianos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

2.2.1. Flujos . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17
2.2.2. Actores que intervienen en los flujos riemannianos . . . . . . . 22
2.2.3. Estructura local de los flujos riemannianos . . . . . . . . . . . 26

2.3. Sucesión de Gysin . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29
2.3.1. El Truco de Bredon . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 29
2.3.2. Sucesión de Gysin . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 32
2.3.3. Nulidad de la Clase de Euler . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 40

2.4. Independencia de [κ] y [e] . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 44
2.5. Más sucesiones tipo Gysin . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 47

3. Sucesión de Gysin para flujos riemannianos singulares 53
3.1. Foliaciones riemannianas singulares . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 54
3.2. Flujos riemannianos singulares. Truco de Bredon . . . . . . . . . . . . 61
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